
序号 项目编号 项目名称 负责人姓名 指导老师姓名
1 202402036 100米深度微型智能潜水机器人 夏忠靖 罗翔
2 202402060 面向农业植保的姿态自适应的多旋翼飞行器搭载与续航能力的研究 陈姝彦 李晓

序号 项目编号 项目名称 负责人姓名 指导老师姓名
1 202302014 抛射式视距外目标打击机器人研制 苏俊 李晓
2 202302016 可变体机翼的研究与设计 石乐天 李彦斌
3 202302032 基于计算机视觉的篡改和伪造图像检测软件开发 史宇昂 戴敏
4 202302033 VR无线桌面手势交互系统设计开发 宋卓恒 周小舟
5 202302007 软体机器人智能触觉感知的设计与实现 顾严鹏 岳士超
6 202302011 大学生方程式空气动力学套件制造工艺优化 刘睿 严岩
7 202302081 基于机器视觉的搬运机器人路径和空间规划 岳子轩 温海营

序号 学号 项目名称 负责人姓名 指导老师姓名
1 G1220525 其他研学作品 张天屹
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