机械工程学院SRTP验收顺序表(2014年4月18日)

	序
号
	项目编号
	项目名称
	姓名
	学号
	工作量
	验收
结果

	1. 
	12022027
	触控开关、触控或自动控制双模式明暗调节台灯
	杨旸

王岩

黄柯然
	02610121

02610210

02601025
	45%
25%
30%
	通过

	2. 
	12022045
	全自动采光装置
	王艺菲

张丽莎

刘宗涛

吴珊

李兆明
	02010324
02010322
02010317
02010401
02010402
	10%
10%
60%
10%
10%
	良好

	3. 
	13022023
	自主跟随机器人
	姜振豪

叶逢雨

张晓威
	04011646
02011203
02011216
	35%
30%
35%
	优秀

	4. 
	13022026
	应用于高杆灯维护的爬杆机器人平台
	邢嘉路

周李真辉

印荣
	02011315

02011317

02011319
	40%
30%
30%
	优秀

	5. 
	13022027
	一阶倒立摆的制作与控制
	李泽辉
刘鑫

王俊楠

周双
	02011425
02011424

02011316

02011413
	30%
20%

20%

30%
	通过

	6. 
	13022029
	采用刚性链传动的升降平台
	邹逸鹏
姜晓文

李晓奇
	02011521
02011509

02011513
	40%
30%
30%
	良好

	7. 
	13022031
	自动避障吸尘器
	陈若童
李涛

张严

林松
	02011429
02011428

02011432

02011426
	25%
25%
25%
25%
	良好

	8. 
	13022035
	脚踏实网球发球机研制
	张祥
石卓
	02011308
02011310
	50%
50%
	良好

	9. 
	13022038
	机器海豚
	厍兴国
郭金栋

耿垭洲

王超

谌虹静
	02011110
02011106

02011119

02011118

02011107
	19%
20%
18%
25%
18%
	良好

	10. 
	13022040
	自控晾衣架
	李桃
何苗
	02611122
02011227
	50%
50%
	良好

	11. 
	13022079
	借助软件实现的无线条码扫描录入及自动分类技术的应用研究
	徐静芳
陈峰

李志伟
	02611121
02611222

02611218
	40%
30%
30%
	良好

	12. 
	13022080
	南京市城市应急管理体系现状调查
	刘桐辛
王超

孟臻
	02611204
02011118
02611205
	40%
35%
25%
	优秀

	13. 
	14022002
	机械手的探索和应用
	郑梨模
王俊楠

吴继超

杨灿

蒋浩然
	02011527
02011416
02011516
02012138
05111541
	50%
10%
10%
10%
20%
	通过

	14. 
	14022009
	交通机器人
	杨灿
王俊楠

吴继超

郑梨模

蒋浩然
	02012138
02011416
02011516
02011527
05111541
	10%
10%
10%
50%
20%
	通过

	15. 
	13022083
	高效智能吸尘器
	徐华鹏
顾益庆

胡俊浩

白晨光

严咏麟
	02011218
02011215
02011210
02011211
02011219
	20%
20%
20%
20%
20%
	良好

	16. 
	非SRTP
	医用婴儿洗浴操作台
	吕晨
	02612103
	100%
	良好

	17. 
	14022001
	智能雨水分流仪
	吴继超
王东

翟林
	02011516
08011430

05511104
	34%
33%
33%
	良好

	18. 
	13022077
	电动可伸缩桁架结构
	沈彤
王俊婷

吴赢东
	02011522
02011501

02011503
	40%
30%

30%
	通过


验收专家签字：
日       期：
